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公示内容
一、项目基本情况
项目名称：基于车载平台的多波段共孔径光电精密测量技术及应用
主要完成人：郝伟，谢梅林，师恒，李翔宇，刘凯，闫昊昱
主要完成单位:中科院西安光学精密机械研究所
2、 发明创新情况
（1） 主要专利、标准等
	序号
	专利
	权利人
	发明人

	1
	一种高精度垂倾角测量系统及其标定方法
	201310407866X
	江波、郝伟、郑志奇、田雁、靳虎敏

	2
	一种用于实时修正光电经纬仪指向值的测量装置及方法
	201711023351.4
	郝伟;江波; 田雁;靳虎敏;郑志奇

	3
	一种光学补偿制冷型中波红外连续变焦光学系统
	201821690406.7
	姜凯；刘凯；段晶；闫佩佩；单秋莎

	4
	一种模块化折反射式中波红外无热镜头
	201910841869.1
	姜凯;刘凯;单秋莎;邱鹏;闫佩佩;段晶

	5
	一种径向热力学挠性适应的大口径变方位反射镜组件
	202010048235.3
	吕涛；阮萍；邱鹏；刘凯；段晶

	6
	一种具备环境适应性的视轴可调多负载通用式载物装置
	202010070371.2
	李翔宇；吕涛；阮萍；李哲；李治国

	7
	可见光-短波红外-中波红外-长波红外四波段光学系统
	202011023711.2
	段晶；刘凯；姜凯；邱鹏；吕涛

	8
	一种可见光-中波红外双波段共孔径光学系统
	202011026477.9
	刘凯；高昕；段晶；刘锋；姜凯；闫佩佩；单秋莎

	9
	一种用于光学测量设备的轴系锁紧机构
	202011180267.5
	李翔宇；邱鹏；张占鹏；刘德宏；叶子孟；宋巍

	10
	一种用于快速互瞄的蜗轮蜗杆传动装置
	202011183994.7
	李翔宇；丁璐；刘德宏；邱鹏；叶子孟；宋巍

	11
	一种目标位置信息探测系统及其控制方法
	202211053971.3
	曹钰;王海涛;王磊;谢梅林;郝伟;冯旭斌;韩俊锋;郭山

	12
	一种视频目标跟踪方法
	202211358869.4
	李翔伟;冯旭斌;张永康;李治国

	13
	一种宽温域宽工作谱段的可见光无热化光学系统
	202411123906.2
	单秋莎;师恒;刘凯;段晶;冯旭斌;姜凯

	14
	一种大口径压电快速倾斜镜的控制系统
	202411159760.7
	王帆;谢梅林;刘鹏;唐辉霖;刘波;井峰;曹钰;师恒;王轩

	15
	一种高性能可见光-长波红外两光合一光学系统
	202411190332.0
	刘凯;段晶;郭敏;姜凯;谢梅林;廉学正;邱鹏

	16
	一种大口径三波段一体化光学系统
	202411742456.5
	刘凯;段晶;谢梅林;郝伟;邱鹏;吕涛;郭敏

	17
	前馈-反馈协同快速反射镜光束指向控制方法及相关装置
	202510666265.3
	曹钰;王海涛;谢梅林;李飒;万伟;王朝鹏;郝伟

	18
	多源信息融合跟踪仿真软件V1.0
	2015SR148997
	

	19
	快速报靶与测量数据综合处理软件V1.0
	2015SR174924
	

	20
	靶场光电经纬仪管控软件
	2022SR0214636
	


（2） 论文
	序号
	题目
	刊物名称（期号）
	发表时间及场所
	

	1 
	Analysis of laser interference backward stray light based on TianQin space gravitational wave detection
	Journal of Astronomical Telescopes, Instruments, and Systems; 10(3)
	2024.10
	闫昊昱、陈钦芳、马占鹏、王虎

	2 
	Scattering model for stray light calculations in laser interferometry application to TianQin science interferometer
	Journal of Physics: Conference Series; 2464(1)
	2023
	闫昊昱、陈钦芳、王虎、王星艳、马占鹏

	3 
	制冷型长波红外光学系统设计
	中国光学; 15(1)
	2022.01
	单秋莎;谢梅林;刘朝晖;陈荣利;段晶;刘凯;姜凯;周亮;闫佩佩

	4 
	Analysis of the internal stray radiation in infrared imaging system based on ambient temperature
	SPIE; 12061
	2021.11
	沈腊梅、李治国、刘凯

	5 
	Analysis of thermal radiation stray light in long-wave infrared refrigeration optical system
	SPIE; 13511
	2025.02
	王形锋、刘凯、朱晨曦、刘朝晖、周亮

	6 
	Auto-Alignment Non-Contact Optical Measurement Method for Quantifying Wobble Error of a Theodolite on a Vehicle-Mounted Platform
	Technical gazette; 31(2)
	2024
	李翔宇、郝伟、谢梅林、刘波、江波、吕涛、宋巍、阮萍

	7 
	Modeling and analysis of electromechanical automatic leveling mechanism for high-mobility vehicle-mounted theodolites
	IEICE T FUND ELECTR; E107A(7)
	2024
	李翔宇、阮萍、郝伟、谢梅林、吕涛

	8 
	基于角接触球轴承的小型经纬仪方位轴倾斜误差修正
	红外与激光工程; 50(12)
	2021.12
	李翔宇、彭勃、江波、阮萍

	9 
	楔块式自动调平机构设计与控制策略研究
	光子学报; 53(9)
	2024.09
	李翔宇、韩璟宇,郝伟、谢梅林,廉学正,阮萍,田广元

	10 
	Equivalent Modeling Method for Screw Joints Based on Stiffness Calculation
	Journal of Physics: Conference Series; 2557(1)
	2023
	李翔宇、阮萍、郝伟、谢梅林、宋巍

	11 
	Design of a High Precision Optical Galvanometer Driver
	ITAIC
	2019
	廉学正、马子涵、魏宇、黄伟、谢梅林、冯旭斌、井峰

	12 
	[bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK3]Research on optimal control strategy for velocity stability of space two-dimensional tracking turntable
	ITOEC; (6)
	2022
	谢梅林、丁璐、曹钰、廉学正、刘鹏、郝伟、黄伟、刘凯

	13 
	Study on high precision and smooth tracking technology of pod based on mirror control
	ITAIC
	2019
	谢梅林、曹钰、黄伟、廉学正、刘鹏、井锋

	14 
	[bookmark: OLE_LINK5][bookmark: OLE_LINK6]Research on Key Technology of Compound Axis Control of Periscope Optical Communication Terminal
	ITOEC
	2022
	刘鹏、李治国、谢梅林、王帆、刘波、常志远、马彩文

	15 
	Safety-Constrained Disturbance-Compensated Model Predictive Control for Flexible-Joint Robots
	APPLIED SCIENCES
	2025
	曹世奇、王帆、李昕、姚大雷、谢梅林

	16 
	Application research of high-precision laser beam pointing technology in airborne aiming pod
	OPTIK
	2019
	谢梅林、刘鹏、马彩文、郝伟、张福瑞、黄伟、廉学正

	17 
	并联结构轴系回转误差建模及装配优化
	中国光学（中英文）, 17(3)
	2024
	董一鸣、江波、李翔宇、谢友金、吕涛、阮萍

	18 
	Modeling and Correction of Underwater Photon-Counting LiDAR Returns Based on a Modified Biexponential Distribution
	Remote Sens. 2026, 18(3)
	2026
	王杰、郝伟、陈松懋、谢梅林、师恒、李翔宇、廉学正、苏秀琴、邢润强、丁璐

	19 
	Underwater single photon profiling under turbulence and high attenuation environment
	IEEE Geoscience and Remote Sensing Letters, 21
	2024
	王杰、郝伟、陈松懋、谢梅林、李翔宇、师恒、冯旭斌、苏秀琴

	20 
	A Dual-FSM GI LiDAR Imaging Control Method Based on Two-Dimensional Flexible Turntable Composite Axis Tracking
	Remote Sens. 16(10)
	2024
	曹钰、谢梅林、王海涛、郝伟、郭敏、姜凯、王磊、郭山、王帆
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